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CURS0 2023/2024

Predesarrollo de un vehiculo 4x4 de motorizacion PHEV con SOP 2030. Disefio y acabados.
Disefio del asiento.

Predesarrollo de un vehiculo 4x4 de motorizacion PHEV con SOP 2030. Disefio y acabados.
Disefio Conceptual de HMI y Salpicadero para vehiculos todoterreno.

Predesarrollo de un vehiculo 4x4 de motorizacion PHEV con SOP 2030. Disefio y acabados.
Disefio y simulacién CAD/CAE de la funcidn asiento de un vehiculo todoterreno.

Predesarrollo de un vehiculo 4x4 PHEV con SOP 2030. Disefio y acabados (G1). Modelado
exterior y maqueta.

Predesarrollo de un vehiculo 4x4 de motorizacion PHEV con SOP 2030. Disefio y acabados.
Package y estudio ergondmico de vehiculo todoterreno.

Predesarrollo de un vehiculo 4x4 de motorizacién PHEV con SOP 2030. Disefio y acabados (G1).
Disefio y analisis de volante adaptado a conduccién off-road.

Pre-desarrollo de un vehiculo 4x4 de motorizacion PHEV con SOP 2030. Disefio y acabados.
Package y estudio ergondmico de vehiculo todoterreno.

Predesarrollo de un vehiculo 4x4 de motorizacion PHEV con SOP 2030. Estructura y carroceria (G2).
Estudio y aplicacion de pintura autorreparable y su impacto sobre la carroceria.

Predesarrollo de un vehiculo 4x4 PHEV con SOP 2030. Estructura y carroceria. Disefio de carroceria
estructural del todoterreno 4x4 Lume y la asignacidn de sus materiales.

Pre-desarrollo de un vehiculo 4x4 de motorizacidon PHEV con SOP 2030. Estructura y carroceria. Método
de fabricacién de estructuras.

Predesarrollo de un vehiculo 4x4 PHEV con SOP 2030, Estructura y carroceria (G2), Caracterizacion de la
estructura vehicular: Torsion, flexién y andlisis modal.

Predesarrollo de un vehiculo 4x4 PHEV con SOP 2030. Sistema Motopropulsor (G3). Modelado en CAD
del sistema motopropulsor del vehiculo.

Predesarrollo de un vehiculo 4x4 PHEV con SOP 2030. Sistema Motopropulsor (G3). Desarrollo del
sistema motopropulsor, arquitectura, integracién y modelado con software de disefio.

Predesarrollo de un vehiculo 4x4 PHEV con SOP 2030. Sistema Motopropulsor (G3). Andlisis, disefio y
desarrollo de motor eléctrico.

Predesarrollo de un vehiculo 4x4 PHEV con SOP 2030. Sistema Motopropulsor (G3). Andlisis, disefio y
desarrollo de motor térmico.

Predesarrollo de un vehiculo 4x4 PHEV con SOP 2030. Sistema Motopropulsor (G3). Disefio de un
sistema de baterias innovador como acumulador de energia.

Predesarrollo de un vehiculo 4X4 (PHVE) con SOP 2030. Sistemas dinamicos y de unidn al suelo. Sistema
de direccion optimizado para funciones de conduccion auténoma: Nuevas tecnologias.

Predesarrollo de un vehiculo 4x4 PHEV con SOP 2030. Sistemas dinamicos y de unidn al suelo. Disefio y
dimensionado de sistema de frenada.

Predesarrollo de un vehiculo 4x4 de motorizacién PHEV con SOP 2030. Sistemas dindmicos y de union al
suelo (G4). Disefio y dimensionado de un amortiguador electroneumatico de alto rendimiento.
Predesarrollo de un vehiculo 4x4 PHEV con SOP 2030. Sistemas dinamicos y de unidon al suelo.
Neumaticos inteligentes y llantas para vehiculo todoterreno: Definicién, materiales y tecnologias.
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Predesarrollo de un vehiculo 4x4 de motorizacidn PHEV con SOP 2030. Sistemas electrénicos
(G5). Planteamiento y disefio de la arquitectura a alto nivel para los sistemas de iluminacion de
los faros delanteros y traseros.

Predesarrollo de un vehiculo 4x4 de motorizacidn PHEV con SOP 2030. Sistemas electrénicos
G5. Sistema inteligente para el Monitoreo de Neumaticos en un Vehiculo todo terreno.
Predesarrollo de un vehiculo 4x4 PHEV con SOP 2030. Sistemas electrénicos G5. Analisis del
uso de las técnicas de validacion de caja negra y desarrollo del plan de pruebas para la
validacién funcional de una placa inercial.

Predesarrollo de un vehiculo 4x4 de motorizacién PHEV con SOP 2030. Sistemas Electrénicos
G5. Planteamiento y Disefio de la conduccién automatizada de un Vehiculo todo terreno.
Implantaciéon de un sistema de almacenamiento vertical automatizado para repuestos de
piezas auxiliares de mantenimiento con bajo consumo en una empresa del sector de la
automocion. Comparativo técnico econémico de las ofertas recibidas.

Implantaciéon de un sistema de almacenamiento vertical automatizado para repuestos de
piezas auxiliares de mantenimiento con bajo consumo en una empresa del sector de la
automocion. Metodologia de diagndstico de la situacion inicial.

Implantaciéon de un sistema de almacenamiento vertical automatizado para repuestos de
piezas auxiliares de mantenimiento con bajo consumo en una empresa del sector de la
automocion. Gestidn, doctrina, impacto y optimizacién del inventario de repuestos criticos de
mantenimiento en la fabrica Stellantis Vigo.

Implantaciéon de un sistema de almacenamiento vertical automatizado para repuestos de
piezas auxiliares de mantenimiento con bajo consumo en una empresa del sector de la
automocion. Evaluacion de la implementacidon de un sistema automatizado de almacenaje
vertical.

Implantaciéon de un sistema de almacenamiento vertical automatizado para repuestos de
piezas auxiliares de mantenimiento con bajo consumo en una empresa del sector de la
automocion. Estudio y definicidn de la solucién de almacenaje implantada.

Desarrollo de interfaz grafica para sistema de control autdnomo en drones.

Disefio, simulacidon y fabricacion de un chasis para dron destinado a control de calidad en linea
de produccion de vehiculos.

Predesarrollo de la berlina premium sop2030.Eestructura y carroceria (G2).Disefio de la
estructura de la carroceria y simulaciones de los ensayos de flexién y materiales en la
carroceria del automovil.

Predesarrollo de vehiculo urbano eléctrico, 4 plazas, segmento A.Sistema Motopropulsor (G3),
prestaciones.

Predesarrollo Berlina Premium con SOP 2030. Electrénica (G5). Conexionada entre los
diferentes componentes eléctricos y electrénico e innovaciones asociadas.

Predesarrollo de una berlina premium con SOP 2030 /Grupo 5: Sistemas eléctricos vy
electrénicos / 'Fusién de sensores, funciones de los faros via CAN y conduccion auténoma'.
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CURS0 2022/2023

Predesarrollo de una berlina premium con SOP en 2030. Disefio interior y exterior (G1). Disefio de
asientos.

Predasorrollo berlina premium SOP 2030. Grupo 1 — Diseflo y Acabados. Desarrollo del disefio y
acabados exteriores del vehiculo.

Pre-desarrollo de una berlina premium con SOP en 2030. Disefio interior y exterior (G1). Disefio de HMI,
mandos y consola central.

Predesarrollo de una berlina premium con SOP en 2030. Disefio interior y exterior (G1). Materiales para
interiores: cuero vegano a base de uva y bioplasticos.

Predesarrollo de berlina premium SOP2030. Estructura y carroceria (G2). Materiales en la estructura de
la carroceria y simulacion de ensayos de flexion.

Predesarrollo berlina premium SOP2030. Estructura y carroceria (G2). disefio de la estructura de la
carroceria y simulaciones de los ensayos de torsion y modal.

Predesarrollo de una berlina premium con SOP en el afio 2030. Sistema motopropulsor (G3).
Dimensionado y mejora de la eficiencia de la propulsién en una motorizacion eléctrica.

Predesarrollo de una berlina premium con SOP en el afio 2030. Sistema motopropulsor (G3). Disefio del
pack de bateria en una motorizacidn eléctrica.

Predesarrollo de una berlina premium con SOP en el afio 2030. Sistema motopropulsor (G3). Analisis de
la viabilidad del combustible sintético como alternativa sostenible para la alimentacién del motor
térmico del vehiculo.

Predesarrollo de una berlina premium con SOP en el afio 2030. Sistema motopropulsor (G3). Analisis,
disefo y desarrollo del sistema motopropulsor térmico del vehiculo empleando AVL.

Predesarrollo de berlina premium con SOP en 2030. Sistema Motopropulsor (Grupo 3). Calculo de
prestaciones del sistema motopropulsor de una berlina premium.

Predesarrollo de una berlina premium con SOP en 2030. Dindmica vehicular (G4). Dimensionado y
optimizacion del sistema de suspension.

Predesarrollo de una berlina premium con SOP en el afio 2030. Grupo 4: Dinamica vehicular. Desarrollo
de sistemas eléctricos de asistencia en la direccion.

Predesarrollo de una berlina premium con SOP en el afio 2030. Dinamica vehicular (G4). Desarrollo del
sistema de frenado brake by wire mediante control y gestion de una Inteligencia Artificial.

Predesarrollo Berlina Premium con SOP 2030. G5-Electrénica. Mddulo RGB con tecnologias CAN y LIN y
protocolo APICE.

Predesarrollo Berlina Premium con SOP 2030. G5-Electrénica. Optimizacion de la capa de percepcion y
localizacién en un vehiculo auténomo.

Predesarrollo de una Berlina Premium con SOP 2030. Sistemas Electrénicos (G5). Disefio y desarrollo de
un sistema de deteccidén de intrusos para una plataforma V2X-5G mediante el uso de inteligencia
artificial.

Predesarrollo de una berlina premium con SOP 2030' / Grupo 5: Sistemas eléctricos y electrdnicos /
'Implementacion del sistema de conectividad Brand call y Emergency call en un berlina de alta gama -
Prometheus Alpa’'.

Predesarrollo Berlina Premium con SOP 2030. Electrénica (G5). Sistema de HMI basado en
funcionalidades de Realidad Aumentada.

Predesarrollo Berlina Premium con SOP 2030. Electréonica (G5). Conexionado entre los diferentes
componentes eléctricos e electrdnicos e innovaciones asociadas.

Predesarrollo Berlina Premium con SOP 2030.G5-Electrdnica. Fusidn de sensores, funciones de los faros
via CAN y conduccién auténoma.

Sistema de control de calidad automatico por vision y machine learning en piezas de estampacion y
paletizado con picking de piezas de pequefio tamafio: Puesta en marcha y subsistemas de la célula de
paletizado con picking de piezas de pequefio tamano.
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Sistema de control de calidad automatico por vision artificial y machine learning en piezas de
estampacion y paletizado con picking de piezas de pequefio tamafio. Implantacién, puesta a punto y
resultados del sistema de control por visidn artificial.

Sistema de Control de calidad Automatico por vision y Machine Learning en piezas de estampacion y
paletizado con Picking de piezas de pequeiio tamafio'. 'Introduccion al sistema de control automatico de
punzonados por vision'.

Sistema de control de calidad automatico por vision y machine learning en piezas de estampacion y
paletizado con picking de piezas de pequefio tamafio. Principios de implantacion del sistema de
paletizado y funcionamiento general.
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CURS0 2021/2022

Predesarrollo de vehiculo urbano eléctrico, 4 plazas, segmento A. Disefio exterior, interior, package y
realizacién de maqueta a escala. : Modelado 3D y renderizado de los asientos del vehiculo.

Predesarrollo de vehiculo urbano eléctrico, 4 plazas, segmento A. Disefio exterior e interior: Disefio de
estilo exterior e interior y renders finales.

Predesarrollo de vehiculo urbano eléctrico, 4 plazas, segmento A. Disefio exterior e interior: Disefio
UX/Ul del HMI.

Predesarrollo de vehiculo urbano eléctrico, 4 plazas, segmento A. Disefio exterior, interior, package y
realizacién de maqueta a escala.: Andlisis aerodinamico del vehiculo.

Predesarrollo de vehiculo urbano eléctrico, 4 plazas, segmento A. Disefio exterior e interior.: Modelado y
fabricacion aditiva.

Predesarrollo de un vehiculo urbano eléctrico de 4 plazas y segmento A. Disefio y modelado de la
estructura general del vehiculo (G2). : Analisis de ensayos de validacion y homologacién y eleccién de
materiales.

Predesarrollo de un vehiculo urbano de 4 plazas y segmento A. Disefio y modelado de la estructura
general del vehiculo. : Estudio y analisis del pilar B frente a un choque lateral.

Predesarrollo de un vehiculo urbano eléctrico de 4 plazas y segmento A. Disefio y modelado de la
estructura general de un vehiculo (G2). : Caracterizacidn de la estructura vehicular: torsion, flexion y
andlisis modal.

Predesarrollo de vehiculo urbano eléctrico, 4 plazas, segmento A. Sistema Motopropulsor (G3) : Sistema
de gestion, refrigeracion y carga de baterias eléctricas.

Predesarrollo de vehiculo urbano eléctrico, 4 plazas, segmento A. Sistema Motopropulsor (G3): Sistema
Motopropulsor (G3), prestaciones.

Predesarrollo de vehiculo urbano eléctrico, 4 plazas, segmento A. Sistema motopropulsor (G3)
Seleccion de tecnologia de bateria - Quimica de la bateria, eleccidn de celdas y arquitectura.
Predesarrollo de vehiculo urbano eléctrico, 4 plazas, segmento A. Sistema Motopropulsor (G3) : Disefio
de los componentes del powertrain e integracidn en la carroceria.

Predesarrollo de vehiculo urbano eléctrico, 4 plazas, segmento A. Sistema Motopropulsor (G3). : Motor
de combustion de hidrégeno como extensor de autonomia.

Predesarrollo de vehiculo urbano eléctrico, 4 plazas, segmento A. Sistema Motopropulsor (G3) : Range
extender — Sistema de almacenamiento y suministro de hidrégeno.

Predesarrollo de vehiculo urbano eléctrico, 4 plazas, segmento A. Sistema Motopropulsor (G3). :
Seleccion de la tecnologia del motor eléctrico.

Predesarrollo de vehiculo urbano eléctrico, 4 plazas, segmento A. Disefio y simulacién de la dindmica
vehicular de un turismo compacto eléctrico. : Dimensionado de los componentes del subsistema de
mando del sistema de frenado.

Predesarrollo de un vehiculo urbano eléctrico, 4 plazas perteneciente al segmento A. Disefio y
simulacion de la dindmica vehicular de un turismo compacto eléctrico.: Dimensionado de los elementos
actuadores del sistema de frenado y simulacién del reparto de fuerzas en la frenada.

Predesarrollo de vehiculo urbano eléctrico, 4 plazas, segmento A. Disefio y simulacidn de la dindamica
vehicular de un turismo compacto eléctrico: Disefio y analisis del sistema de direcciéon de un vehiculo
turismo compacto eléctrico.

Pre desarrollo de vehiculo urbano eléctrico, 4 plazas, segmento A. Disefio y simulacion de la dindmica
vehicular de un turismo compacto eléctrico.: Desarrollo de sistema de suspensidn para vehiculo turismo
compacto.

Predesarrollo de vehiculo urbano eléctrico, 4 plazas segmento A. Disefio y arquitectura electrdnica del
vehiculo. : Planteamiento y disefio de la arquitectura eléctrica y electronica del powertrain de un
vehiculo eléctrico urbano.

Predesarrollo de un vehiculo urbano eléctrico de 4 plazas, segmento A. Disefio y arquitectura eléctrico-
electrénica del vehiculo. : Comunicacién V2X — MCDM.
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Predesarrollo de un vehiculo urbano eléctrico de cuatro plazas segmento A. Disefio de la arquitectura
electrdnica del vehiculo. : Investigacién de nuevas aplicaciones para los mapas de alta definicion.

Analisis de concepto y desarrollo de una motocicleta adaptada para personas de movilidad reducida.
Optimizacion de la Logistica en un taller de estampacion. Optimizacién con nuevas tecnologias del flujo
entre la linea de estampacion y el almacén de piezas combinado con carristas.

Optimizacidn de la logistica en un taller de estampacién. Optimizacidén con nuevas tecnologias del flujo
entre la estampacion y el almacén de piezas terminadas de una manera completamente auténoma.
Optimizacidn de la logistica en un taller de estampacién. Optimizacidn con nuevas tecnologias del flujo
entre el corte y la estampacion.
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CURSO0 2020/2021

Predesarrollo de vehiculo de segmento C hibrido enchufable con range extender. Sistemas eléctricos y
electrénicos (G5). Ciberseguridad aplicada al vehiculo actual.

Predesarrollo de vehiculo de segmento ¢ hibrido enchufable con range extender. Sistemas eléctricos y
electrénicos (G5). Descripcidon de la arquitectura de conectividad especifica para el vehiculo vy
Descripcién del plan de pruebas de software de la unidad de conectividad.

PreDesarrollo de vehiculo del segmento C hibrido enchufable con range extender. Sistemas eléctricos y
electrénicos (G5). Sensores, Actuadores, Chasis y seguridad, sistema de iluminacidn, retrovisores
exteriores digitales, sensor de sistema cardiaco, tecnologia ADAS y tendencias futuras.

Predesarrollo de vehiculo de segmento C hibrido enchufable con range extender. Estructura y Carroceria
(G2). Disefio y analisis inicial de la carroceria autoportante.

Predesarrollo de un vehiculo de segmento C hibrido enchufable con range extender. Sistema
motopropulsor. Tecnologia de motorizacion

Predesarrollo de un superdeportivo biplaza eléctrico dirigido al segmento Premium. Disefio exterior,
interior, package y realizacion de maqueta a escala: Modelado 3D disefio exterior del vehiculo
Predesarrollo de un superdeportivo biplaza eléctrico dirigido al segmento Premium. Disefio exterior,
interior, package y realizacion de maqueta a escala: Disefio de faros delanteros

Predesarrollo de un superdeportivo biplaza eléctrico dirigido al segmento Premium. Disefio exterior,
interior, package y realizaciéon de maqueta a escala: Disefio del salpicadero (estilo, layout , modelado,
pantallas). Disefio experiencia de usuario.

Predesarrollo de un superdeportivo biplaza eléctrico dirigido al segmento Premium. Disefio exterior,
interior, package y realizacion de maqueta a escala: Disefio del salpicadero (Funcionalidad, iluminacién y
HMI). Disefio experiencia de usuario.

Predesarrollo de un superdeportivo biplaza eléctrico dirigido al segmento Premium. Disefio estructura
general del vehiculo y seleccion de materiales: Disefio y simulacion en Fluent de elementos
aerodinamicos del vehiculo (spoiler y difusores). Disefio de llantas.

Predesarrollo de un superdeportivo biplaza eléctrico dirigido al segmento Premium. Disefio estructura
general del vehiculo y seleccion de materiales: simplificacion de la estructura y analisis de torsion, flexidon
y modal.

Predesarrollo de un superdeportivo biplaza eléctrico dirigido al segmento Premium. Disefio estructura
general del vehiculo y seleccion de materiales: Andlisis ensayos validacién y homologacidn carroceria.
Predesarrollo de un superdeportivo biplaza eléctrico dirigido al segmento Premium. Disefio estructura
general del vehiculo y seleccion de materiales: Disefio y simulacidn del refuerzo del Pilar A.

Predesarrollo de un superdeportivo biplaza eléctrico dirigido al segmento Premium. Disefio estructura
general del vehiculo y seleccion de materiales: Disefio de puertas y mecanismo de apertura.
Predesarrollo de un superdeportivo biplaza eléctrico dirigido al segmento Premium. Definicion global del
sistema motopropulsor. Package: Motorizacidn eléctrica.

Predesarrollo de un superdeportivo biplaza eléctrico dirigido al segmento Premium. Definicidn global del
sistema motopropulsor. Package: Tecnologia de baterias.

Predesarrollo de un superdeportivo biplaza eléctrico dirigido al segmento Premium. Definicion global del
sistema motopropulsor. Package: Simulacién del sistema motopropulsor.

Predesarrollo de un superdeportivo biplaza eléctrico dirigido al segmento Premium. Definicion global del
sistema motopropulsor. Package: Sistemas de refrigeracion para baterias de un vehiculo eléctrico.
Predesarrollo de un superdeportivo biplaza eléctrico dirigido al segmento Premium. Definicion global del
sistema motopropulsor. Package: Arquitectura del sistema motopropulsor.

Predesarrollo de un superdeportivo biplaza eléctrico dirigido al segmento Premium. Disefio de los
diferentes sistemas de dinamica vehicular. Package.: Analisis de los elementos de la direccion mediante
software de simulacion.

Predesarrollo de un superdeportivo biplaza eléctrico dirigido al segmento Premium. Disefio de los
diferentes sistemas de dindmica vehicular. Package.: Sistema de direccion.
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Predesarrollo de un superdeportivo biplaza eléctrico dirigido al segmento Premium. Disefio de los
diferentes sistemas de dindmica vehicular. Package.: Disefio y calculo del sistemas de frenado.
Predesarrollo de un superdeportivo biplaza eléctrico dirigido al segmento Premium. Disefio de los
diferentes sistemas de dindmica vehicular. Package.: Estudio comportamiento dinamico para distintos
modos de conduccion.

Predesarrollo de un superdeportivo biplaza eléctrico dirigido al segmento Premium. Disefio arquitectura
EE del vehiculo: Disefio, implementacién y validacion de un modelo de generacion de trayectorias
6ptimas para vehiculos auténomos.

Predesarrollo de un superdeportivo biplaza eléctrico dirigido al segmento Premium. Disefio arquitectura
EE del vehiculo: Disefio e implementacion de una aplicacion que permita la interaccién del usuario con la
consola central mediante control gestual.

Predesarrollo de un superdeportivo biplaza eléctrico dirigido al segmento Premium. Disefio arquitectura
EE del vehiculo: Disefio del sistema de iluminacién interior.

Predesarrollo de un superdeportivo biplaza eléctrico dirigido al segmento Premium. Disefio arquitectura
EE del vehiculo: Sistema de climatizacion y confort térmico del usuario.

Optimizacion en la cadena de suministro: Monozukuri guarnecido de techo K9: Impactos en el producto.
Optimizacidn en la cadena de suministro: Monozukuri guarnecido de techo K9: Impactos en el proceso.
Optimizacidn en la cadena de suministro: Monozukuri guarnecido de techo K9: Impactos en el flujo
logistico.

Optimizacién en la cadena de suministro: Monozukuri guarnecido de techo K9: Contextualizacidn y
rentabilidad.
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CURS0 2019/2020

ESPECIALIDAD TECNOLOGIAS

Predesarrollo de vehiculo de segmento C hibrido enchufable con range extender. Estilo exterior, estilo
interior, package y conceptos. Acabados interiores y exteriores (G1). Disefio de los retrovisores
exteriores con camara.

Predesarrollo de vehiculo de segmento C hibrido enchufable con range extender. Estilo exterior, estilo
interior, package y conceptos. Acabados interiores y exteriores (G1). Disefio de HMI y mandos interiores.
Predesarrollo de vehiculo de segmento C hibrido enchufable con range extender. Estilo exterior, estilo
interior, package y conceptos. Acabados interiores y exteriores (G1). Disefio, desarrollo y modelado de la
iluminacion exterior y de las llantas.

Predesarrollo de vehiculo de segmento C hibrido enchufable con range extender. Estructura y Carroceria
(G2). Simulacion de ensayos de torsion, flexion y modos propios de la carroceria.

Predesarrollo de vehiculo de segmento C hibrido enchufable con range extender. Estructura y Carroceria
(G2). Definicién y modelado de plataforma modular multienergia. .Definicion y disefio de estructura del
pack de baterias.

Predesarrollo de vehiculo de segmento C hibrido enchufable con range extender.G3.Sistema
motopropulsor.Estimacién de las prestaciones.

Predesarrollo de un vehiculo de segmento c hibrido enchufable con range extender. Sistema
motopropulsor. Estudio y dimensionamiento del pack de baterias.

Predesarrollo de vehiculo de segmento C hibrido enchufable con range extender. Dinamica vehiculary
sistemas de unidn al suelo (G4). Implementacién del sistema Steer-by-wire en la direccién.

Predesarrollo de vehiculo de segmento C hibrido enchufable con range extender. Dinamica vehicular
(G4). Estudio y simulacidon del sistema de suspensidon en un prototipo de vehiculo eléctrico con
autonomia extendida.

Predesarrollo de vehiculo de segmento C hibrido enchufable con range extender. Dinamica vehicular
(G4). Analisis de nuevas tecnologias en neumaticos.

Predesarrollo de una plataforma eléctrica para flotas urbanas y periurbanas. Estructura y Carroceria
(G2).Estudio dindmico de abrientes del vehiculo.

ESPECIALIDAD PROCESOS
Transformacién de la manutencién en el proceso de pintura para la introduccion de nuevo proyecto.
Estudio y disefio de un medio para la validacién de la manutencidon y estaciones robotizadas de pintura
sin carrocerias.
Transformacién de la manutencién en el proceso de pintura para la introducciéon de nuevo proyecto.
Analisis y modificaciones a realizar en las balancelas de estanqueidad.
Transformacién de la manutencién en el proceso de pintura para la introduccion de nuevo proyecto.
Separacién de las dos lineas de flujo de balancelas por la introduccion de un nuevo vehiculo-Parte
mecanica.
Transformacién de la manutencién en el proceso de pintura para la introduccion de nuevo proyecto.
Separacién de las dos lineas de flujo de balancelas por la introduccidon de un nuevo vehiculo — parte
automatica.
Transformacién de la manutencién en el proceso de pintura para la introducciéon de nuevo proyecto.
Estudio, disefio y adaptacién de las luges polivalentes (patines de transporte de vehiculos) para la
integracion del nuevo vehiculo dentro del proceso de pintura.
Distribucién e Integracion en estanqueidad de la linea E1 de los Robots de aplicacidon de sertidos:
Analisis, y diagnodstico del Proceso Productivo e Implantacidn de la automatizacién de la linea E1.
Distribucién e integracion en estanqueidad de la linea E1 de los Robots de aplicacién de sertidos -
Economia y Organizacion del proyecto.
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Distribucién e Integracién en Estanqueidad de la Linea E1 de los Robots de Aplicacién de sertidos:
Puestos manuales y layout final.

Distribucién e Integracién en Estanqueidad de la Linea E1 de los Robots de Aplicacién de sertidos:
Introduccidn, antecedentes y materia.

Modificacion transporte instalacién Masillas para integracién SDM en fabrica VW Navarra.

Organizacién de almacén logistico automatico de pequefias piezas por introduccidn de nuevo vehiculo.
Normativa y management visual.
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CURS0 2018/2019

ESPECIALIDAD TECNOLOGIAS

Pre-desenvolvemento dunha plataforma eléctrica para flotas urbanas e periurbanas. Disefio e concepto.
Package e acabados (G1). Adaptacién e disefio interior orientado a transporte de mercancias e
actividades empresariais.
Predesarrollo de una plataforma eléctrica para flotas urbanas y periurbanas. Disefio y concepto. Package
y acabados (G1). Disefio exterior, modelado y desarrollo de la maqueta.
Predesarrollo de una plataforma eléctrica para flotas urbanas y periurbanas. Estructura y Carroceria
(G2).Estudio dindmico de abrientes del vehiculo.
Predesarrollo de una plataforma eléctrica para flotas urbanas y periurbanas. Estructura y Carroceria
(G2). Disefio y dimensionado de la estructura del vehiculo.
Predesarrollo de una Plataforma Eléctrica para Flotas Urbano y Periurbanas. Motopropulsién y Sistema
Dindmico (G3). Disefio de la suspension delantera y trasera y andlisis del sistema empleando el Software
CarSim.
Predesarrollo de una plataforma eléctrica para flotas urbanas y periurbanas. Motopropulsion y sistemas
dinamicos (G3). Estudio y disefio de los sistemas de direccion y frenado.
Predesarrollo de una plataforma eléctrica para flotas urbanas y periurbanas. Motopropulsién y Sistema
Dinamico (G3) Disefio del sistema de baterias.
Predesarrollo de una Plataforma Eléctrica para Flotas Urbano y Periurbanas. Sistemas eléctricos y
electrénicos (G4). Caracterizacidn de una arquitectura electrénica por dominio
Predesarrollo de una plataforma eléctrica para flotas urbanas y periurbanas. Sistemas eléctricos y
electronicos (g4). Analisis de servicios cooperativos y su integracion en vehiculo para el estudio y
especificacion de un servicio de carga y descarga.
Predesarrollo de una Plataforma Eléctrica para Flotas Urbano y Periurbanas. Sistemas eléctricos y
electrénicos (G4). Simulacion y verificacién de funcionalidad para la conduccién auténoma comprobando
su comportamiento en escenarios definidos.

ESPECIALIDAD PROCESOS
Estudio y disefio de una garra de desapilado para chapas de estampacion. Estudio del problema y
necesidades.
Estudio y disefio de una garra de desapilado para chapas de estampacion. Desarrollo y justificacidn de la
solucién retenida.
Estudio y disefio de una garra de desapilado para chapa de estampacién. Andlisis de posibles soluciones.
Organizaciéon de almacén logistico automatico de pequeiias piezas por introduccién de vehiculo nuevo.
Anilisis de contexto y situacion de partida.
Organizaciéon de almacén logistico automatico de pequeias piezas por introduccidon de nuevo vehiculo.
Normativa y management visual.
Organizacion de almacén logistico automatico de pequeias piezas por introduccidn de vehiculo nuevo.
Implantacidén en planta y conclusiones.
Organizacién de almacén logistico automatico de pequeias piezas por introduccidn de vehiculo nuevo.
Procedimiento de célculo. Divisidon de referencias en base al consumo.
Organizaciéon de almacén logistico automatico de pequeiias piezas por introduccion de vehiculo nuevo.
Procedimiento de célculo. Distribucion de referencias en almacén homogéneo.
Implantacién de un taller de pintado de vehiculos bitono. Proceso manual.
Implantacién de un taller de pintado de vehiculos bitono. Gestidn y organizacion.
Implantacién de un taller de pintado de vehiculos bitono. Proceso automatico.
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CURS0 2017/2018

ESPECIALIDAD TECNOLOGIAS

Predesarrollo de una berlina hibrida enchufable, "restyling" del seat 124. Disefio y concepto. Acabados
exteriores e interiores (G1). Disefo, desarrollo y modelado de las llantas.

Predesarrollo de una berlina hibrida enchufable, “restyling” del Seat 124. Disefio y concepto. Acabados
exteriores e interiores (G1). Diseio del package. Disefio y desarrollo de faros y pilotos del nuevo Seat
124.

Predesarrollo de una berlina hibrida enchufable, “restyling” del Seat 124. Diseiio y concepto. Acabados
exteriores e interiores (G1). Disefio exterior del restyling del Seat 124, modelado y desarrollo de
maqueta a escala.

Predesarrollo de una berlina hibrida enchufable, “restyling” del Seat 124. Disefio y concepto, acabados
exteriores e interiores (G1). Disefo del package y disefio y estudio aerodinamico de espejos retrovisores.
Predesarrollo de una berlina hibrida enchufable, "restyling" del SEAT 124. Disefio y concepto. Acabados
exterior e interior (G1). Disefio interior focalizandose en el panel de instrumentos y volante, adaptados
para un entorno de conduccion auténoma.

Predesarrollo de una berlina hibrida enchufable "restyling" del Seat 124. Estructura y carroceria (G2).
Disefio inicial de la carroceria autoportante y simulacion con LS Dyna del comportamiento en choque
frontal a baja velocidad.

Predesarrollo de una berlina hibrida enchufable, “restyling” del Seat 124. Estructura y carroceria (G2).
Disefio inicial de la carroceria autoportante y disefio y desarrollo de las puertas anterior y posterior.
Predesarrollo de una berlina hibrida enchufable,” restyling” del Seat 124. Estructura y carroceria (G2).
Disefio inicial de la carroceria autoportante y analisis estructural mediante FEM del comportamiento de
la misma.

Predesarrollo de una berlina hibrida enchufable, "restyling" del SEAT 124. Sistema motopropulsor (G3).
Simulacién de rendimiento del vehiculo durante la conduccidn, su consumo y emisiones empleando el
software AVL.

Predesarrollo de una berlina hibrida enchufable, "restyling" del SEAT 124. Sistema motopropulsor (G3).
Modelado e integracion componentes motor mediante herramienta de disefio 3D.

Predesarrollo de una berlina hibrida enchufable, "restyling del Seat 124". Sistema mototpropulsor (G3).
Disefio y dimensionamiento del sistema propulsor eléctrico.

Pre-desenvolvemento dunha berlina hibrida enchufable “restyling” do SEAT 124. Sistema motopropulsor
(G3). Definicion e desefio do sistema de baterias.

Predesarrollo de una berlina hibrida enchufadle, "restyling" del Seat 124. Sistema motopropulsor (G3).
Analisis, disefio y desarrollo del sistema motopropulsor térmico del vehiculo empleando el software AVL.
Predesarrollo de una berlina hibrida enchufable, "restyling" del Seat 124. Dindmica Vehicular (G4).
Disefo y analisis en CATIAV5 de los elementos de la direccion y simulacidn de los mismos utilizando el
software CARSIM.

Predesarrollo de una berlina hibrida enchufable, “restyling” del Seat 124. Dinamica Vehicular (G4).
Disefio y analisis de la suspension trasera y simulacion de la amortiguacién neumatica.

Predesarrollo de una berlina hibrida enchufable, "Restyling del Seat 124". Grupo de Dinamica Vehicular
(G4). Disefio en 3D y analisis de los elementos del sistema de suspension delantera y simulacién de la
estabilizadora en CarSim.

Predesarrollo de una berlina hibrida enchufable, "restyling" del Seat 124. Dindmica vehicular (G4).
Disefio y desarrollo del sistema de frenos y simulacidn del comportamiento de frenado del vehiculo.
Predesarrollo de una berlina hibrida enchufable “restyling” del Seat 124. Dinamica Vehicular (G4).
Disefo, analisis y simulacion de los elementos de unidn al suelo.

Predesarrollo de una berlina hibrida enchufable, "restyling" del Seat 124. Dindmica Vehicular (G4).
Disefio y analisis en CATIAVS de los elementos de la direccion y simulacion de los mismos utilizando el
software CARSIM.

Predesarrollo de una berlina hibrida enchufable, “restyling” del Seat 124. Dinamica Vehicular (G4).
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Disefio y analisis de la suspension trasera y simulacion de la amortiguacién neumatica.
Predesarrollo de una berlina hibrida enchufable, "Restyling del Seat 124". Grupo de Dinamica Vehicular
(G4). Disefio en 3D y analisis de los elementos del sistema de suspensién delantera y simulacién de la
estabilizadora en CarSim.
Predesarrollo de una berlina hibrida enchufable, "restyling" del Seat 124. Dindmica vehicular (G4).
Disefio y desarrollo del sistema de frenos y simulacidn del comportamiento de frenado del vehiculo.
Predesarrollo de una berlina hibrida enchufable “restyling” del Seat 124. Dinamica Vehicular (G4).
Disefo, analisis y simulacion de los elementos de unién al suelo.
Sistemas de suspensidn mas utilizados en el vehiculo. Modelado 3D, ensamblaje y analisis estatico de los
componentes de un amortiguador hidraulico.

ESPECIALIDAD PROCESOS
Gestion de AGV’S: generacion de estandares y plan de subida en competencias. Lecciones puntuales de
principales reparaciones de los AGVs.
Gestion de AGV’S: generacion de estdndares y plan de subida en competencias. Capfor: generar
cuestionarios para evaluacion de conocimientos.
Gestion de AGV’S: generacidn de estandares y plan de subida en competencias. Lecciones puntuales de
intervenciones a operarios/cim en cuanto a gestion del en curso.
Gestion de AGV’S: generacidn de estandares y plan de subida en competencias. Lecciones puntuales de
ciclados desde el punto de vista de fiabilidad.
Definicién y disefio de nueva implantacion y modo de funcionamiento del taller de preparacion del
portén trasero del Nuevo C4 Picasso optimizando a bajas cadencias de produccion. Organizacién del
taller de preparacion.
Definicién y disefio de nueva implantacion y modo de funcionamiento del taller de preparacion del
portén trasero del Nuevo C4 Picasso optimizando a bajas cadencias de produccién. Recuperacion y
adaptacion de medios existentes.
Definicién y disefio de nueva implantacion y modo de funcionamiento del taller de preparacién del
portdn trasero del nuevo C4 Picasso optimizado a bajas cadencias de produccidn. Flujos logisticos.
Implantacidn de una linea de acrilico para un nuevo vehiculo. Materia.
Implantacién de una linea de acrilico para un nuevo vehiculo. Procesos.
Implantacién de una linea de acrilico para un nuevo vehiculo. Economia y organizacion.

Concepcion e implantacion de un Sistema de Gestion de Calidad:
Metodologia para la implantacion en conformidad a 1SO09001:2015 y su aplicacion en un fabricante de
automoviles.

Concepcion e implantacion de un Sistema de Gestidn de Calidad: Impacto econdmico de la implantacién
de un sistema de gestion de calidad. Los costes asociados a la no calidad.

Concepcidn e implantacién de un Sistema de Gestion de Calidad: Evolucidn histdrica de la gestién de la
calidad y su aplicacion en el sector automovilistico.

Concepcidn e implantacién de un Sistema de Gestién de Calidad: Conceptos generales de los SGC y la
nueva version de la norma ISO 9001:2015 aplicada a un constructor de automoviles.

Asistencia cognitiva.
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CURS0 2016/2017

ESPECIALIDAD TECNOLOGIAS

Predesarrollo de un vehiculo urbano compacto coupe. Grupo Disefio y concepto. Acabados interiores y
exteriores. Package y maqueta. Disefio exterior, modelado CAD e iluminacion exterior.

Predesarrollo vehiculo urbano compacto coupe. Grupo Disefio y concepto. Acabados interiores y
Exteriores. Package y maqueta. Disefio interior. HMI, salpicadero y disefio grafico.

Predesarrollo de un vehiculo urbano compacto coupe. Grupo Disefio, concepto, acabados interiores y
exteriores. Package, maqueta y disefio exterior: Estudio aerodinamico.

Predesarrollo de un vehiculo urbano compacto coupe. Grupo estructura y carroceria. Disefio y cdlculo
del chasis de un vehiculo urbano compacto coupe mediante herramientas CAD y FEM.

Predesenrolo dun vehiculo urbano coupe. Grupo de estructura e carroceria. Estudo e analise dos
materiais empregados no vehiculo.Ensaios, tratamento e viabilidade.

Predesarrollo de un vehiculo urbano coupe hibrido. Estructura y carroceria. Disefio y calculo del
habitaculo mediante el uso de disefio CAD y calculo FEM.

Predesarrollo del vehiculo urbano coupe hibrido. Estructura y carroceria. Normativa choque-peaton
aplicada al vehiculo.

Predesarrollo de un vehiculo urbano compacto coupe. Grupo Sistema motopropulsor. Simulacién del
sistema motopropulsor.

Predesarrollo de un vehiculo urbano compacto coupe. Grupo Sistema motopropulsor. Transmision y
embrague.

Predesarrollo de un vehiculo urbano compacto coupe. Grupo Sistema motopropulsor. Estimacién de las
prestaciones, consumo y emisiones del vehiculo.

Predesarrollo de un vehiculo urbano compacto coupe. Grupo Sistema motopropulsor. Desarrollo del
sistema de pos tratamiento de gases de escape.

Predesarrollo de un vehiculo urbano compacto coupe. Grupo Sistema motopropulsor. Motorizacion
eléctrica.

Predesarrollo de un vehiculo urbano compacto coupe. Grupo Sistema motopropulsor. Baterias y su
sistema de refrigeracion.

Predesarrollo de un vehiculo urbano compacto coupe. Grupo Sistema motopropulsor. Modelado,
integracion en package y analisis de proveedores.

Predesarrollo de un vehiculo urbano compacto coupe. Grupo dindmica vehicular. Sistemas de ayuda a la
conduccidn, simulacion y analisis del sistema de frenado de emergencia auténoma.

Predesarrollo de un vehiculo urbano compacto coupe. Grupo dindamica vehicular. Disefio y desarrollo del
sistema de direccidn.

Predesarrollo de un vehiculo urbano compacto coupe. Grupo dinamica vehicular. Disefio y desarrollo del
sistema de frenos.

Predesarrollo de un vehiculo urbano compacto coupe. Grupo dindamica vehicular. Estudio del
comportamiento dindmico mediante software de simulacion.

Predesarrollo de vehiculo urbano compacto coupe. Grupo Sistemas eléctricos y electrénicos. Analisis,
eleccién y disefio de arquitectura software del sensorizado para la implementacién de funciones de
ayuda a la conduccién y conduccién auténoma.

Predesarrollo de vehiculo urbano compacto coupe. Grupo Sistemas eléctricos y electrénicos. Definicion
servicio de llamada de emergencia eCall.

Predesarrollo de vehiculo urbano compacto coupe. Grupo Sistemas eléctricos y electrénicos. Desarrollo
concepto HMI.

Predesarrollo de un vehiculo urbano compacto coupe. Grupo Sistemas eléctricos y electrdnicos.
Evolucién de la normativa EuroNCAP y los protocolos de prueba de los sistemas avanzados de asistencia
al conductor (ADAS) y de seguridad activa.
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Predesarrollo de vehiculo urbano compacto coupe. Grupo Sistemas eléctricos y electrdnicos. Desarrollo
de un sistema C21 de ayuda al parking autdnomo en entornos controlados.

ESPECIALIDAD PROCESOS
Investigacidn, definicidn, disefio y establecimiento de hoja de ruta para la evolucién del mantenimiento
pintura de la fabrica de PSA Centro de Vigo, en el marco de la industria 4.0 y la cuarta revolucion
industrial. Mantenimiento preventivo.
Investigacidn, definicidn, disefio y establecimiento de hoja de ruta para la evolucién del mantenimiento
pintura de la fabrica de PSA Centro de Vigo, en el marco de la industria 4.0 y la cuarta revolucion
industrial. Mantenimiento correctivo.
Analisis de flujos de informacidn y materiales en el fin de fabrica de una planta terminal de vehiculos:
flujo de vehiculos no conformes para comercializacion.
Analisis de flujos de informacién y materiales en el fin de fabrica de una planta terminal de vehiculos: el
flujo no directo de vehiculos para controles frecuenciales del nominal.
Analisis de flujos de informacién y materiales en el fin de fabrica de una planta terminal de vehiculos: el
flujo directo de vehiculos conformes para su comercializacién.
Analisis de flujos de informacidn y materiales en el fin de fabrica de una planta terminal de vehiculos: el
flujo no directo para el nominal de controles frecuenciales.
Implantacién del almacén de gran volumen de piezas de proveedor exterior Vigo en nave F y modo de
funcionamiento fisico y de informacidon con almacén alejado a punto de consumo ferrage nave 01,
debido a un nuevo proyecto. Contexto del proyecto y conclusiones.
Estudio y andlisis del stock necesario para la Implantacion del almacén de gran volumen de piezas de
proveedor exterior Vigo en nave F y modo de funcionamiento fisico y de informacién con almacén
alejado a punto de consumo ferrage nave 01, debido a un nuevo proyecto.
Realizacidon de planos de detalle en Autocad para la implantacién del almacén de gran volumen de piezas
de proveedor exterior Vigo en nave F debido a un nuevo proyecto.
Estudio de la situacidn actual para la liberacidn de superficie en la Implantaciéon del almacén de gran
volumen de piezas de proveedor exterior Vigo en nave F y modo de funcionamiento fisico y de
informacion con almacén alejado a punto de consumo ferrage nave 01, debido a un nuevo proyecto.
Implantacién de la normativa PSA y management visual en un almacén de gran volumen de piezas de
proveedor exterior en la nave F debido a un nuevo proyecto.
Logistica interna. Desarrollo e implementacion de un tren logistico: dimensionamiento del borde de linea
y del tren logistico.
Logistica interna. Desarrollo e implementacién de un tren logistico: dimensionamiento de la zona de
intercambio y creacién del estandar de trabajo.
Logistica Interna, desarrollo e implementaciéon de un tren logistico: Situacion de partida, objetivos y
alternativas.
Logistica interna, desarrollo e implementacidn de un tren logistico: Analisis estadistico, desarrollo Lean
Manufacturing y aplicacion de la metodologia Kaizen.
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CURSO 2015/2016

ESPECIALIDAD TECNOLOGIAS

Desarrollo de vehiculo “Berlina 2030”. Plan de producto y benchmarking de sistemas electrénicos grupo
5. Sistemas electrénicos: Desefio e implementacién dunha interface de comunicacién remota para
sistemas de conduccion automatizada.

Desarrollo Sistema Steer By Wire.

Retrovisores: normativa y evolucion.

Predesarrollo vehiculo “Berlina 2030”. Plan de producto y Benchmarking sistemas electrdnicos.
Desarrollo de la arquitectura electrénica de la berlina del 2030.

Predesarrollo vehiculo “Berlina 2030”, Plan de producto y benchmarking disefio y estilo.

Definicién de HMI del predesarrollo vehiculo “Berlina 2030”.

Predesarrollo vehiculo “berlina 2030” plan de producto y benchmarking

Dindmica vehicular. Repartidor de frenada y frenos by wire.

Predesarrollo vehiculo “Berlina 2030”. Plan de producto y benchmarking, disefio e interiores. Grupo 1
disefio y estilo: Disefo exterior, modelado 3D, package y maqueta de estilo.

Predesarrollo vehiculo “Berlina 2030”. Plan de producto y benchmarking, disefio e interiores.

Grupo 1 disefio y estilo: disefio exterior, modelado 3D, package y maqueta de estilo.

Desarrollo del sistema motopropulsor para el vehiculo “Berlina 2030”: Seleccion de modos de
funcionamiento y prediccién de prestaciones.

Predesarrollo vehiculo “Berlina 2030”. Plan de producto y benchmarking, disefio y estilo.

Disefio interior, materiales, acabados y definicién del volante.

Desarrollo de vehiculo ‘BERLINA 2030’. Plan de producto y benchmarking de sistemas electrdnicos.
Grupo 5. Sistemas electrénicos: Implementacion de un sistema ‘Drive by wire’ en un vehiculo.

Desarrollo del sistema motopropulsor para el vehiculo “Berlina 2030” Seleccion y disefio del
almacenamiento energético.

Analisis del comportamiento dinamico de la berlina MIA NORDES.

Predesarrollo Vehicular Berlina 2030. Plan de producto y benchmarking dindmica vehicular. Grupo 4
dinamica vehicular “Suspensién electromagnética: Estado del arte y seleccion del sistema de suspensién
electromagnética”.

Analisis del comportamiento dinamico en CarSim: frenada, subviraje, firme irregular y fishhook.
Predesarrollo vehiculo “Berlina 2030”

Plan de producto y benchmarking estructura y carroceria Grupo 2. : Analisis FEM del comportamiento
estructural del chasis.

Desarrollo vehiculo “Berlina 2030”. Plan de producto y benchmarking de sistemas electrénicos

Grupo 5. Sistemas electronicos: Desarrollo de un interfaz de comunicacion hombre-maquina (HMI)
basado en HTMLS5.

Predesarrollo del vehiculo berlina 2030. Plan de producto e benchmarking. Grupo Motopropulsor.
Concepto e integracion de sistemas.

Predesarrollo vehiculo “Berlina 2030” Plan de producto y benchmarking sistemas electrénicos.
Predesarrollo vehiculo “Berlina 2030” Plan de producto y benchmarking estructura y carroceria Grupo 2:
Estudio montante hibrido.

Modelo de prediccion de escenarios para aplicaciones de conduccién auténoma.

Pre-desarrollo vehiculo “Berlina 2030” Grupo 2. Estructura y carroceria: Pre-disefio de las Puertas
laterales.

Predesarrollo vehiculo “Berlina 2030”. G1: Disefio y estilo. Disefio interior, modelado 3D

Colaboracién con HMI y acabados.

Estado del arte y seleccion de sistema control de suspensién electromagnética.

Predesarrollo vehiculo “Berlina 2030”. Plan de Producto y benchmarking: estructura y carroceria. Grupo
II: Andlisis aerodinamico del disefio de la carroceria.
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Pre-desarrollo vehiculo “Berlina 2030” Plan de producto y benchmarking estructura y carroceria. Grupo
2. Estructura y carroceria: Disefio y analisis del parachoques delantero. Simulacién de estrategia de
absorcién de energia ante impacto frontal en Ls-dyna.

Desarrollo del sistema motopropulsor para el vehiculo “Berlina 2030”: Desarrollo y Simulaciéon del
MotorRange Extender.

Desarrollo y modelado 3D/2D del sistema de suspension delantero y trasero de una Berlina Premium.
Dindmica vehicular.

ESPECIALIDAD PROCESOS
Reimplantacion y compactacion del almacén de gran volumen ferraje (piezas proveedor y estampacion
propia) para industrializacién de un nuevo vehiculo: Dimensionamiento. Calculo de stocks necesarios.
Optimizacion flujo de materia cortada en Embuticion: Calculo y analisis de la situacién inicial del almacén
de chapa cortada en embuticion y alternativas para eliminacién de la operacién de flejado manual:
conjunto de rejillas y velas.
Reimplantacion y Compactacion del Almacén de Gran Volumen de Ferrage (piezas proveedor y
estampacién propia) para Industrializacién de un nuevo vehiculo: Normas de implantacién de un
almacén de logistica Gran Volumen en PSA.
Reimplantacién y Compactacion del Almacén de Gran Volumen Ferraje para Industrializacion de un
nuevo vehiculo: Contexto del Proyecto y Situacion inicial.
Optimizacion de implantacién y flujo de carrocerias en la zona de fin de linea de Pintura: Planificacion y
Recursos.
Reimplantacion y Compactacién del Almacén de Gran Volumen Ferrage para Industrializacion de un
nuevo vehiculo: Modos de funcionamiento de la logistica Gran Volumen en PSA.
Optimizacién de implantacién y flujo de carrocerias en la zona de fin de linea de Pintura: Disefio de la
instalacion eléctrica y automatica que gestionard la nueva zona de fin de linea Pintura.
Reimplantaciéon y compactaciéon del almacén de gran volumen ferraje para industrializacién de un nuevo
vehiculo: Plano de implantacion del almacén de gran volumen ferraje y estudio de los circuitos de
distribucion asociados.
Optimizacidn de implantacion y flujo de carrocerias en la zona final de Pintura: Obra Civil en la zona de
fin de Linea de Pintura para la implantacion de nueva zona de trabajo.
Optimizacion Flujo Materia Cortada en Embuticion: estudio de una flejadora automatica a la salida de la
linea de corte y mejora del almacén.
Optimizacion Flujo Materia Cortada en Embuticion Estudio, como alternativa al flejado, de una paleta
modificada mediante tornillos y “piones” maviles. Calculo de las necesidades en huecos y paletas, del
almacén de chapa cortada con la llegada de los nuevos proyectos.
Reimplantacién y Compactacidon del Almacén de Gran Volumen Ferrage para Industrializaciéon de un
nuevo vehiculo: Costes de implantacion de un almacén de gran volumen y comparativa de
superficies/vehiculo producido en la industria del automaévil.
Optimizacidn Flujo Materia Cortada en Embuticién: Andlisis del impacto econémico por la implantacién
de nuevos modelos sobre el almacén de chapa cortada de Embuticion y alternativas para eliminacion de
la operacion de flejado manual: sistema de fijacion rapido y carro de horquillas con pinza.
Optimizacion de implantacion y flujo de carrocerias en la zona de fin de linea de Pintura: Estudio de la
topologia de implantacidn e impacto sobre el flujo.
Automatizacidn da evacuacién de asentos dende a lifia de produccion a buffer de producto finalizado.
Optimizacidn de implantacién y flujo de carrocerias en la zona de fin de linea de Pintura: Implantacién de
barreras y sistemas de seguridad.
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CURSO 2014/2015

ESPECIALIDAD TECNOLOGIAS

Predesarrollo vehiculo SUV compacto 2020. Disefio, acabado y carroceria: Desarrollo de logo de
empresa, analisis de la competencia para el plan de producto. Boceto, materiales y plan de ensayos para
el desarrollo del volante.

Predesarrollo vehiculo SUV compacto 2020: Disefio, acabado y carroceria. Disefio y definicion técnica
del volante del vehiculo SUV.

Predesarrollo vehiculo SUV compacto 2020: Disefio, acabado y carroceria. Definicién plan de producto y
desarrollo del diseiio de llanta y andlisis de la estructura del vehiculo.

Predesarrollo vehiculo SUV compacto 2020: Disefio acabado y carroceria. Definicién plan de producto.
Bocetos y disefio del vehiculo SUV. Definicion de Package y trabajo en HMI.

Predesarrollo vehiculo SUV compacto 2020: Disefio acabado y carroceria. Bocetos y disefio de
salpicadero. Definicidén de Package y trabajo en HMI.

Predesarrollo vehiculo SUV compacto 2020: Sistema motopropulsor. Definicion del plan del producto y
desarrollo conceptual del sistema de transmisién X-TRONIC CVT para vehiculos SUVS ligeros hibridos.
Predesarrollo vehiculo SUV compacto 2020: Sistema motopropulsor. Definicién plan de producto.
Sistemas de tratamiento de gases de escape para el MAV15.

Predesarrollo vehiculo SUV compacto 2020: Sistema motopropulsor. Definicion del plan del producto y
disefio CAD 3D carroceria y sistema motopropulsor.

Predesarrollo vehiculo SUV compacto 2020: Sistema motopropulsor. Definicidn plan de producto y
simulaciéon de grupo motopropulsor hibrido mediante software con el objetivo de obtener sus
prestaciones.

MAT AUTOMOVILES - Sistema motopropulsor: Disefio y célculo de un paquete de baterias para el
vehiculo hibrido MAT.

Predesarrollo vehiculo SUV compacto 2020: Dindmica vehicular. Definicion plan de producto y
dimensionamiento de frenos.

Predesarrollo vehiculo SUV compacto 2020: Dindmica vehicular. Definicion plan de producto y
simulaciéon CARSIM.

Predesarrollo vehiculo SUV compacto 2020: Dindmica vehicular. Definicion plan de producto y
Geometria suspensiones.

Predesarrollo vehiculo SUV compacto 2020: Sistemas eléctricos y electronicos. Definicién plan de
producto, desarrollo bus Powertrain, seguridad y MOST en la arquitectura electrdnica y participacion en
la definicidn del HMI.

Predesarrollo vehiculo SUV compacto 2020: Sistemas eléctricos y electronicos. Definicién plan de
producto, desarrollo bus ADAS en la arquitectura electrdnica, participacion en la definicion del HMI y
aplicacion Android para obtencion de rutas inteligentes para guiado del "Ghost car".

Predesarrollo vehiculo SUV compacto 2020: Sistemas eléctricos y electronicos. Definicién plan de
producto y aplicacion Android para el simulado del guiado mediante proyeccion en parabrisas (“Ghost
car”).

Predesarrollo vehiculo SUV compacto 2020. Sistemas eléctricos y electronicos. Definicidn plan de
producto y arquitectura electrénica. Buses de comunicacion (conduccidon auténoma, confort y
seguridad).

Predesarrollo vehiculo SUV compacto 2020: Sistemas eléctricos y electronicos. Definicién plan de
producto y desarrollo del HMI.

ESPECIALIDAD PROCESOS

Estudio para implantacién de una estacion de limpieza de proyecciones de soldadura en automatico:
Seguimiento de las proyecciones de los puntos de soldadura eléctrica (PSE). Seleccién del consumible.
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Estudio para implantaciéon de una estacion de limpieza de proyecciones de soldadura en automatico:
Dossier econémico de la implantacion de la estacion de limpieza de proyecciones de soldadura en
automatico.

Estudio para implantacion de una estacion de limpieza de proyecciones de soldadura en automatico:
SW&Kaizen para ganancia de tiempos en re-equilibrados.

Estudio para implantacién de una estacion de limpieza de proyecciones de soldadura en automatico:
Automatizacidén robotizada aplicada sobre proceso en linea de ferraje.

Estudio para implantaciéon de una estacion de limpieza de proyecciones de soldadura en automatico:
Seleccion de herramienta a utilizar en el proceso.

Estudio de impactos sobre una linea de aplicacion de estanqueidad en la industria del automovil.
Introduccién de un nuevo vehiculo y aumento de cadencia: Equilibrado de una linea de aplicacion de
estanqueidad en la industria del automdvil al introducir un nuevo vehiculo. Tiempos de gama y mix de
produccion.

Estudio de impactos sobre una linea de aplicacion de estanqueidad en la industria del automovil.
Introduccién de un nuevo vehiculo y aumento de cadencia: Cartografia de una linea de aplicacién de
estanqueidad en la industria del automdvil. Estudio de puestos y alturas para garantizar productividad y
ergonomia.

Estudio de impactos sobre una linea de aplicacion de estanqueidad en la industria del automdvil.
Introduccién de un nuevo vehiculo y aumento de cadencia: Equilibrado de una linea de aplicacién de
estanqueidad en la industria del automavil ante un aumento de cadencia. Reduccién de tiempo ciclo.
Estudio de impactos sobre una linea de aplicacion de estanqueidad en la industria del automovil.
Introduccién de un nuevo vehiculo y aumento de cadencia: Estudio de puestos manuales en una linea de
aplicacion de estanqueidad en la industria del automavil. Yamazumi o mapa de cuello de botella.

Estudio de impactos sobre una linea de aplicacion de estanqueidad en la industria del automdvil.
Introduccién de un nuevo vehiculo y aumento de cadencia: Estudio de estaciones robotizadas en una
linea de aplicacién de estanqueidad en la industria del automdévil. Tiempos de espera, disponibilidad y
tiempos ciclo.

Redisefio dindmica TPM (Total Productive Maintenance) en Montaje PSA Vigo: Nueva dindmica TPM:
Disefio de la nueva sistematica de trabajo asi como de las nuevas herramientas necesarias.

Redisefio dinamica TPM (Total Productive Maintenance) en Montaje PSA Vigo: Cuantificacion de la
mejora. Valoracién final y conclusiones.

Redisefio dindmica TPM (Total Productive Maintenance) en Montaje PSA Vigo: Puesta en marcha de la
nueva dindamica TPM. Integracion con los demas estandares de trabajo en Montaje.

Redisefio dinamica TPM (Total Productive Maintenance) en Montaje PSA Vigo: Descripcidon de la
dindmica TPM actual. Elaboracién de un diagndstico mediante un sistema de participacion del personal:
“Chantier TPM”.

Estudio de ganancias asociadas a la implantacion de robots colaborativos en el taller de ferraje:
Aplicaciones industriales generales y particulares en el sector del automovil. Estudios de puestos de
trabajo de cajas y abrientes en la linea B78 de ferraje. Estudio de tiempos y ciclo de trabajo en puesto de
Ferraje seleccionado.

Estudio de ganancias asociadas a la implantacion de robots colaborativos en el taller de ferraje: Estudio
de viabilidad de implantacién de robots colaborativos en los puestos de trabajo de las unidades
delantera y trasera de la plataforma en ferraje.

Estudio de ganancias asociadas a la implantacion de robots colaborativos en el taller de ferraje: Estudio
de viabilidad de implantacion de robots colaborativos en los puestos de trabajo laterales/plataformas-
estilo en ferraje.
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CURS0 2013/2014

ESPECIALIDAD TECNOLOGIAS
MAT AUTOMOVILES - Desarrollo de un nuevo vehiculo roadster: Disefio, acabados internos y externos:
Resumen ejecutivo -Plan de Producto -Desarrollos especificos.
MAT AUTOMOVILES - Desarrollo de un nuevo vehiculo roadster: Estructura y carroceria.
MAT AUTOMOVILES - Desarrollo de un nuevo vehiculo roadster: Sistema motopropulsor.
MAT AUTOMOVILES - Desarrollo de la dindmica vehicular de un roadster para el afio 2020.
MAT AUTOMOVILES - Los sistemas electrénicos del futuro Roadster Hibrido MAT.

ESPECIALIDAD PROCESOS
Aplicacion smed: reduccion del tiempo de cambio de linea prensa.
Reimplantacion logistica de almacén en nave f a nueva superficie.
Mejora del tiempo de ciclo de una instalacion en la isla de preparacion laterales b9 vul.
Optimizacion del taller de retoques de pintura en PSA Vigo y creacion de un simulador del flujo de
carrocerias en el mismo.
Metodologia y funcionamiento de Faurecia Escapes Vigo.
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